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Zinātnes nozare

Kopsavilkums

4R-UAV ir starpdisciplināra pētniecības koncepcija, kas apvieno aerodinamikas fundamentālo jomu ar salīdzinoši jaunāko aprites

ekonomikas koncepciju. 4R-UAV idejas pamatā ir pieteikuma iesniedzēja (Dr. Ali Arshad) ERAF finansētais pēcdoktorantūras

projekts: Tādējādi šis pētniecības projekta priekšlikums ir pēcdoktorantūras projekta pētījumu turpinājums, un tā mērķis ir integrēt

aerodinamiku ar aprites ekonomiku, kas ir videi draudzīgs, bezatkritumu un bezizmešu veids, kā pārveidot mūsu pašreizējo

sistēmu. Aerodinamika neapšaubāmi ir fundamentālākā un klasiskākā aviācijas nozare, tomēr aerodinamikas ieguldījums

mūsdienīga un svarīgākā mūsdienu mērķa sasniegšanā, t. i., zaļā, videi draudzīgā inženierija, ir ne tikai interesants, bet vienlaikus

arī izaicinošs. Ierosinātā projekta konkrētais mērķis ir turpināt pētīt esošās pēcdoktorantūras projekta atziņas un paplašināt

iepriekš sasniegto rezultātu klāstu līdz starpdisciplināriem starpnozaru pētījumiem. Pamatojoties uz pēcdoktorantūras projekta

rezultātiem, ir plānots izstrādāt, pārbaudīt (skaitliski), izgatavot un eksperimentāli testēt bezpilota lidaparātu ar uzlabotām

aerodinamiskajām īpašībām. Lai īstenotu aprites ekonomikas pieeju aviācijas nozarē, visi bezpilota lidaparāta projektēšanas un

izstrādes posmi tiks īstenoti saskaņā ar 4R (Reduce, Reuse, Recycle, Redesign) koncepcijas vienkāršotiem soļiem.
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