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https://www.lzp.gov.lv/lv/projekts/iekszemes-udenu-arheologiskais-mantojums-salas-un-ezermitnes-latvijas-ezeros

Kopsavilkums: 

Projekta mērķis ir radīt jaunas zināšanas par unikāliem Latvijas kultūras mantojuma objektiem – Latvijas ezeros lokalizētajām

salām ar arheoloģisku nozīmi. Tā kā aizvēsturē un arī vēsturiskajos laikos apdzīvotās un izmantotās salas, tostarp mākslīgi veidotās

ezermītnes, ir ne tikai arheoloģiski nozīmīgi objekti, bet arī mūsdienās aktuālas vietas ezeru ainavā, ir iecerēts starpdisciplinārs

pētījums, mantojuma objektu izzināšanā lietojot gan arheoloģijā, gan etnoloģijā aprobētas metodes. Pētījuma rezultāti sniegs

būtisku ieguldījumu Latvijas arheoloģijas un etnoloģijas zinātnē, veicinās plašākas sabiedrības interesi par iekšzemes ūdeņu

arheoloģisko mantojumu, kā arī papildinās zināšanas par cilvēka un vides mijiedarbību pagātnē un tagadnē, sniedzot vērtīgu

ieskatu par kultūras praksēm, kas veicina ilgtspējīgu resursu pārvaldību. Pētījuma īstenošana paredz sadarbību gan ar

studējošiem, gan nevalstisko sektoru un pašvaldībām, gan kultūrpolitikas veidotājiem.
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